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سرآغاز
در دنیای پر ســرعت امروزه و از پی آن انتشــار بی‌وقفه مقالات و جزوات علمی  از 
یک ســو و محدودیت اوقات ودسترســی به این همه اطلاعات تولیدی از سویی دیگر، 
پراکندگی شایعی را در عرصه علوم ایجادک رده است، بدون شک برای هر دانش‌پژوهی 
وصــال بهک لیــه اطلاعات، هدفی به غایت غامض و ســنگین می‌نماید، از این رو بر آن 
شــدم تا در این باب خدمتی در ابعاد وســعت خود برای همراهان علمی ایجادک رده تا 
مورد توجه و عنایتک لیه مهندسان،ک ارشناسان،ک اردانان در رشته موقعیت‌یابی و سایر 

رشته‌های مهندسی مرتبط قرار گیرد.
نگارش اینک تاب با هدف‌گذاری در چندین موضوع پایه‌ریزی شــده اســتک ه اهم 

آنان این چنین است:
1- ارتقاء دانش عمومی مهندسی در علوم موقعیت‌یابی وثبت اطلاعات مکانی.

2-ک مک به همکاران وتبادل اطلاعات در زمینه خدمات ماهواره‌ای در ابعاد جهانی.

3- تنویر افکار عمومی علاقمند در تبیین علم تعیین موقعیت در عرصه زندگی روزمره.
4- آگاهی عمومیک لیهک ارشناسان وک اردانان و پژوهشگران در رشته‌های محوری 

و وابسته از علوم موقعیت یابی.
بدیهی اســت نگارش و انجام  اینک تاب بدون همیاری اســتادان و همنشــین‌های 
علمیم میسر  و ممکن نبود و در این باب خاضعانه دست یکایک این عزیزان را می‌فشارم 

که همواره با من بودند.
امید است در این دنیای پراکندگی اطلاعاتی  این نوشته گامی باشد در ایجاد تمرکز 
و ریزبینی در مسیر تحقیقاتیک لیهک اربران و دانش‌پژوهان این علم  درک شور عزیزمان 

ایران.
بردیا نعمت نژاد
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